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orange/vit

PWM 2 ut

Colour Name Info SApin Colour Name Info

svart/vit Signaljord in svart/vit Signaljord in

gra 5V ut Drivning av tex MAP-sensor gra 5V ut

orange Digital 1 ut 3|farg ej specificerad |Digital 3 ut

violett Motortemp in analog 4 in violett Motortemp in analog 8 in, ofta samma som master
vit PWM 1 ut PWM 3 ut

bla MAP sensor in analog 3 in MAP sensor in internt sammankopplad med master
gul Digital 2 ut Digital 4 ut

rod / gron | Trottelpositionsensor in analog 2 in Trottelpositionsensor in analog 6 in, ofta samma som master

farg ej specificerad

PWM 4 ut

rod / gul

Lambdasensor 1 in

analog 1 in, hdger bank

gul / grén

Lambdasensor 2 in

analog 5 in, Vanster bank

svart / gron

Tandkanal B out

vit / réd

Tandkanal D ut

gron

Lufttemp in

analog 10 in

bla / rod Tandkanal A ut
bla / vit Vevaxelsensor in
gron / vit Brénsle D ut
16|farg ej specificerad |Analog AUX1 analog 9 eller internt till 12V
brun / svart |Brénsle_C ut
18|farg ej specificerad |Digital 1 in
brun/bla  [Bransle B ut
20|farg ej specificerad |Digital 2 in Launch control in
brun/gul  |Brénsle A ut

rod / vit

Kamsensor in

svart

Matarjord GND in

rod

12 V matning in

grén

Lufttemp in

analog 12 in, ofta samma som master

svart/ gul [Téandkanal C ut
bla / vit Vevaxelsensor in internt sammankopplad med master
brun Brénsle_H ut

16|farg ej specificerad [Analog AUX3 analog 11 ieller internt till 12V
brun/rbd |Brénsle G_ut

18(farg ej specificerad |Digital 4 in maste kopplas samman med master
[brun/grd |Bransle F ut

20|férg ej specificerad |Digital 3 in Launch control in
brun/groén |Bransle E_ut

rod / vit

Kamsensor in

3
maste kopplas samman med master

svart

Matarjord GND in

rod / vit

12 V matning in

VINCO



$ 5 $ % %B, , $
/ $
>5 (
/ 5% $
/ $ 5 (
%B, ( +)& 5 ()!
0 ( 5
& , 5& $ $
% $5 %
<0# %
4 , % /01 $, $
/" % D%* $
% $ * $ E
* F 5

$ G ( @co



1 % 5

BC250G3, upp till 5 cyl. fardigprogrammerad*, tune ¢  ards 6 495
BC500G3 , programmerbar, PC-mjukvara, tune cards 7 990
BC750G3 (VEC3), upp till 10 cyl. fardigprogrammerad  **, tune cards 8 405
BC1000G3 (VEC3), programmerbar , PC-mjukvara, tune ¢ ards 9 900
BC500SG3, StandAlone upp till 4 cylindrar, PC-mjukva  ra, tune cards 9 900
BC1000SG3, StandAlone upp till 8 cylindrar, PC-mjukv  ara, tune cards 12 900
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