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Ofta vill man kunna styra tex laddtrycket till ett forinstéllt varde, genom att mer indirekt | faktorn Tusterar for 13 - " It fortsatta att andra stvrsianalen tills att nskat laddtrvek
kontrollera en ventil som i sin tur paverkar laddtrycket. Forenklat kan man saga att man up;ngsrnjus erar for fangvariga tel genom att successiv fortsatta att andra styrsignalen tills att onskat faddtryc
kontinuerligt méter laddtrycket och dkar styrsignalen till ventilen om trycket &r for litet, och ’
minskar signalen om trycket ar for hogt. PID reglering &r en metod for att rakna ut hur man Ett fel p& 1V gor att PWM-styrsignalen dndras med 3% per sekund.
ska styra en utsignal for att fa onskat resultat.
Négra termer man pratar om ar: borvarde=det laddtryck som man vill ha, arvarde= (ijempe':h 13 iat fel i laddtrvek bd 0.2V (ell 0 1bar) i | virdet PWM-virdet med 0.6%
laddtrycket just nu. Skillnaden blir férstas nuvarande felet. peTsr:fSndare angvarigt fel i laddtryck pa 0,2V (eller ca 0,1bar) sé justerar | varde -vardet med 8,5%
P Exempellogg
P-faktorn justerar for felaktigt laddtryck genom att &ka eller minska styrsignalen proportionellt mot nuvarande
felet i laddtryck.
3 0 7 v T T ; T 100
Ett fel pd 1 V (0.5 bar med 2.5bar sensor) gor att PWM-styrsignalen forandras med 1,25% 45 . : . . , . , %0
Exempel: 4 80
Om man har ett fel i laddtrycket pa 0,2V (eller ca 0,1bar), s justerar P vardet PWM-vérdet med 0,25%. us -
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= = o+ 4 I & & o I exemplet &r laddtrycket émsom 0.5V for litet (2.0V och 6msom 0.5V fér stort (3.0V)

Tirse [:] Nar laddtrycket ar for stort justeras PWM-signalen nerét hela tiden med ca 15% per sekund
Nar laddtrycket ar for 1agt justeras PWM-signalen uppat hela tiden med ca 15% per sekund

Loggfil dar onskat laddtryck &r satt till 2.5V.
PWM-Init &r satt till 1200%

P-faktorn &r 10

Laddtryckssignalen méts med Analogl

Viktigt:
I-faktorn i BC-systemet startar inte forrén drvardet=laddtrycket varit Gver instéllt laddtryck minst en gang.

| faktorn slutar ocksé att reglera om laddtrycket aterigen rékar komma 0.7V (0.35 bar) under instéllt tryck. For

I exemplet &r laddtrycket dmsom 0.5V for litet (2.0V och émsom 0.5V for stort (3.0V) att Aterigen borja reglera méste trycket da over installt tryck

Nar laddtrycket &r for stort blir PWM-signalen 44%

Nar laddtrycket ar for litet blir PWM-signalen 56% Det &r alltsa viktigt att stélla in Init och P-faktor tillrackligt hogt, sé att trycket snabbt kommer in i

. o “arbetsomradet” for att d&ven kunna I-reglera.
Bra att veta &r att P-faktorn aldrig kan ta bort ett fel helt och hallet. 9
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D-faktorn bromsar plétsliga forandringar av laddtryck genom att kortvarigt &ndra styrsignalen.

Vid 1V plétslig (0.05Sek) forandring ger PWM férandring pa 2,5%

Exempel:

Om man far ett plotsligt fel i laddtryck pa 0,2V (eller ca 0,1bar) sé justerar D vardet PWM-vérdet kortvarigt med
0,5%

Exempellogg
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Loggfil dar onskat laddtryck ar satt till 2.5V.
PWM-Init &r satt till 100%

D-faktorn &r 10

Laddtryckssignalen méts med Analogl

I exemplet &r laddtrycket dmsom 0.5V for litet (2.0V och émsom 0.5V for stort (3.0V)
Nar laddtrycket plétsligt blir for stort, minskas kortvarigt PWM-signalen till 25%
Nar laddtrycket plétsligt blir for litet, okas kortvarigt PWM-signalen till 75%

Laddtrycket méste vara inom minst 0.7V (0.35 bar) under instéllt onskat varde for att D ska bromsa
laddtrycksokningsforandringen. D-faktorn bromsar daremot alltid laddtrycksminskningen.

Viktigt:

Laddtrycket méste vara inom minst 0.7V (0.35 bar) under instéllt onskat varde for att D ska bromsa
laddtrycksokningsforandringen.

D-faktorn bromsar déremot alltid snabb laddtrycksminskning.

PWM Init-faktorn stéller vilket PWM-vérde som boxen ska bérja med da boxen gdr in i reglering. Detta behévs
da boxen gar ur reglering tex. vid gaspedalsslapp.
Dessutom fungerar tex. P-faktorn sa att PWM-out &r detta initvarde 6kat eller minskat med det fel som uppmtts.

PWM-1Init p& 100% gér att PWM-signalen blir samma som instéllt laddtryck, fast i %.

Exempel:

Om man tex har stéllt in 6nskat laddtryck till 2 bar med en 2.5 bars sensor och man satt PWM-initvérdet till
100%, sa startar PWM-ut med 2/2.5=80%. Staller man ner PWM-initvérdet till 50% sa startar reglering pa halva
vérdet dvs 40 %.

Exempellogg
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Loggfil dar onskat laddtryck ar satt till 2.5V, vilket ar 50% av fullt utslag.
PWM-Init &r satt till 100%

P-faktorn &r 10

Laddtryckssignalen méts med Analogl

I exemplet &r laddtrycket dmsom 0.5V for litet (2.0V och émsom 0.5V for stort (3.0V)
Man ser hér att regleringen utgdr fran 50% (100%*2.5/5=50%)

Nar laddtrycket &r for stort blir PWM-signalen 44%

Nér laddtrycket &r for litet blir PWM-signalen 56%
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Ett litet exempel dar alla parametrarna r paslagna och far samverka.
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Loggfil dar 6nskat laddtryck &r satt till 2.5V.
PWM-Init &r satt till 100%
P-faktorn &r 10, I-faktorn &r 10, D-faktorn &r 10
Laddtryckssignalen mats med Analogl

| exemplet ovan &r laddtrycket dmsom 0.5V for litet (2.0 och dmsom 0.5V fér stort (3.0V)

Nér laddtrycket plétsligt blir for stort, minskas kortvarigt PWM-signalen tack vare D-faktorn. Samtidigt
korrigerar P-faktorn genom att sinka PWM-signalen generellt. D4 detta inte récker fortsétter | faktorn att minska
styrsignalen for att komma ner till rétt laddtryck.

Verkligt exempel
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Ett riktigt exempel i bil dar vi verkligen reglerar laddtrycket. Trycket regleras till 2.1 bar.
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